本卷由系统自动生成，请仔细校对后使用，答案仅供参考。
昆八中2020-2021学年度上学期月考二
平行高二物理答案
一、选择题（本大题共12小题，每小题4分，共48分。在每题给出的四个选项中，第1～7题只有一项符合题目要求；8～12题有多项符合题目要求，全部选对的得4分，选对但不全的得2分，有选错或不选的得0分。）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12

	答案
	B
	D
	A
	D
	D
	B
	A
	BC
	ABC
	CD
	AC
	ABD


二、实验题（共16分）
13．（1）2.150mm； 60.20mm       （2）B
评分标准：本题共6分。（1）问４分，每空2分；（2）问2分。
14. 答案：（1）红；   B； （2）160        4880；     （3）4.5×103Ω。
评分标准：每空2分

三、计算题（共36分）
15. （10分）

【答案】（1） （2） （3）
【详解及评分标准】
解：(1)带负电的小球A处于平衡状态，A受到库仑力F′、重力mg以及绳子的拉力T的作用，其合力为零
因此		①
得 
又因为		②
解得			③
(2)根据库仑定律	④
所以			⑤
(3) 当电场力的方向与细线垂直时，电场强度最小．
由mgsinα＝qE			⑥

解得：		⑦
评分标准：第④、⑥、⑦式每式2分，其余各式1分


16.（12分）
【答案】（1）通过电源的电流1.5A；
（2）R2两端的电压3V；
（3）电动机输出的机械功率2W。
【详解及评分标准】

（1）由			①
	得：I=1.5A			②
（2）由U2=E-I(R1+r)		③
得：U2=3V			④

（3）流过电阻R2的电流：		⑤
    流过电动机的电流：IM=I-I2			⑥

    电动机的输出功率：	⑦
	得：P机=2W						⑧
评分标准：第①~④式每式2分，其余各式每式1分。

17. 解：（1）滑块从静止释放到在水平地面上第一次速度为零的过程，据动能定理得：

       ①        

    解得：　　　　　　　　②                                   　　
（2）设滑块在水平地面上滑行的总路程为S。
滑块由A运动到B，由B运动到水平地面上停止，由于在水平地面上电场力大于最大静摩擦力，滑块将原路返回到B点，再次返回圆轨道；滑块第二次由圆轨道运动到B，由B运动到水平面上某一位置速度为零(运动路程较第一次渐短)，再返回至圆轨道…，如此反复，最终在以圆轨道上的D位置为中心在BC间往复运动，其中每次运动到B、C两点速度均为零，如图所示。
对由A开始运动至B速度为零的整个过程中(此后滑块不再进入水平地面运动)，由动能定理：

           ③A
B



D
C
θ
θ
θ
O


得：                       ④
（3） 设滑块所受重力与电场力的合力为F，

则：   ⑤
设F与竖直方向的夹角为θ，有：


，     ⑥
当滑块运动到图中D处时，从释放滑块
到滑块第一次过D点时速度最大，由动能定理有：

       ⑦
此时，由牛顿第二定律得：

            ⑧ 

    　               ⑨
由牛顿第三定律，在D点对轨道的最大压力：

       

可得：               ⑩ 
评分标准：第①~④式每式2分，其余各式每式1分
答案第6页，总7页
答案第2页，总3页
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